BOʻGʻIN NUQTALARINING CHIZIQLI TEZLANISHLARI, BOʻGʻINLARNING DURCHAK TEZKANISHI.

Mexanizmni tezlashtirish rejasini tuzamiz (8.1-rasm, d) 1-Boʻgʻindagi B nuqtaning chiziqli tezlanishi aniqlaymiz.



[image: ]

8.1-rasm. To‘rt Boʻgʻinli mexanizmning tezlik va tezlanish rejalari.

A nuqtaning tezlanishi aA = 0, chunki u ustunga tegishli.
B nuqtaning A nuqtaga nisbatan nisbiy normal tezlanishi


B nuqtaning chiziqli normal tezlanish πb kesma qilib, AB ga parallel ravishda yo‘naltiramiz, (B nuqtadan A ga, ya’ni markazga yonaltirilgan). 
Ushbu kesmaning uzunligi ixtiyoriy tanlanadi (bizning misolda).


chunki ω1 = const.
C nuqtaning chiziqli tezlanishini vektor tenglamalar tizimidan topamiz:



 vektori CB ga parallel va C nuqtadan b ga yonakgan.



Tezlanishlar rejasida vektorini bc1 bilan belgilaymiz. Uning uzunligi 



 vektori CB ga perpendikulyar yonalgan.
Tizimning ikkinchi tenglamasidan aC’ = 0; aCC’ vektori polzun harakat yoli chizig‘i bo‘yicha yonalgan. 

C nuqtasi  vektori va tezlanish qutbi π da polzunning yurish yo‘liga parallel chiziqlar tutashgan joyida bo‘ladi (8.1-rasm, C).
Nisbiy va absolyut chiziqli tezlanishlarnig modullarini aniqlaymiz.


D nuqtaning tezlanish rejasidagi vaziyatini aniqsh uchun proporsiyadan foydalanib topamiz: 




Ikkinchi Boʻgʻin CB ning burchak tezlanishi:
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Burchаk tеzlanish ε2 yo’nаlishini аniqlаsh uchun, shаrtli rаvishdа  rеjаsidаn (7.1-rasm, C)               vеktоrini (bc1 kesma) shartli ravishda mехаnizm sхеmаsidаgi C nuqtаgа ko’chirаmiz vа shu vеktоr yo’nаlishidаn B nuqtаgа nisbаtаn mоmеnt оlаmiz, shu mоmеntning yo’nаlishi ε2 ning yo’nаlishini bеrаdi.
8.1-rasm, a dan ko‘rinib turibdiki, ikkinchi boʻgʻinning burchak tezligi ω2 va burchk tezlanishi ε2 har-hil tomomga yo‘nalgan. Demak, mexanizmning berilgan vaziyatida boʻgʻin CB sekinlashib harakat qilyapdi. Agar bir tomonga yo‘nalgan bo‘lsa, tezlashib harakat qilayotkanidan ma’lumot beradi.
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